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第一章 概述
阅读本章，您可以简单了解新瑞得仪器公司及灵通测量系统

§1.1 引言
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第二章 灵通测量系统介绍
阅读本章，您可以详细掌握灵通测量系统的组成、安装及其功能

§2.1 整体介绍

灵通测量系统主要由主机、手簿、配件三大部分组成，如图所示：

灵通测量系统示意图
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§2.2 灵通主机介绍

§2.2.1 主机外型
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§2.2.2 结构与接口
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§2.2.3 按键和指示灯

主机具有两个指示灯和一个按钮。

项 目 功 能 作用或状态
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§2.3 灵通按键功能介绍

§2.3.1 开启主机
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§2.3.2 关闭主机
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§2.3.3 设置工作模式
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§2.4 手簿介绍

§2.4.1 手簿外观

手簿正面介绍 手簿背面介绍
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§2.4.2 键盘及功能介绍

键盘介绍

如触摸屏出现问题或是反应不灵敏，可以用键盘来实现。不支持同时按两个或多个键，

每次只能按一个键。
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§2.5.2 充电器及数据线
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§2.5.4

1̃TYPE-C ̔Type-C USB ᵬ Һ ̆ ԍᴰ

Һ ᴆ Ӟ ᾟ Ȃ

§2.5.5 其他配件

其他配件包括移动站对中杆、手簿托架、连接器、测高片等。

注：仪器配件的型号和种类会随仪器升级而变化，具体配置以随货发送的配置单为准

USB

( )

Type-C
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第三章 仪器架设与配置

§3.1 静态作业

ҙ ᵬ

1) 在控制点架设好三脚架，连接基座，在测点上严格对中，整平。

（图 3.1.1）

2̔019 ӊ ֟ ̆ ̂ Ҍ └ Ҭ

ת ת ̆ Ȃh0ҹҺ L1 ̃

2) 量取仪器高三次，三次量取的结果之差不得超过 3mm，并取平均值。仪器高应由控制

点标石中心量至测高片最外侧处。

3) 记录仪器号，点名，仪器高，开始时间

4) 主机开机，打开工程之星 5.0 软件，将接收机设置为静态模式，并设置高度角及采样间
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隔参数等。（主机内存容量必须要充足，一般一小时需要 8M 存储容量）

5) 主机开始搜星并卫星灯开始闪烁。达到记录条件时，状态灯会按照设定好采样间隔闪烁，

闪一下表示采集了一个历元。

6) 测试完毕后，主机关机，然后进行数据的传输和内业数据处理
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发射间隔：可以选择 1 秒或者 2 秒发射一次差分数据。

基站启动坐标：一般选自动单点启动

天线高：有直高、杆高、测片高等，并对应输入天线高度（可按默认值）。

截止角：建议选择默认值

PDOP：建议选择默认值

（2）在外置电台上设置好对应电台通道（此处选通道 2）

（3）点击“启动”启动基站，当主机和电台数据链灯（1 秒 1 闪）正常闪烁时，表示基

站已正常工作。

注意：第一次启动基站成功后，以后作业如果不改变配置可直接打开基准站，主机即可自动

启动发射。
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§3.4RTK 作业（网络 CORS 模式）

网络 CORS 模式优势就是可以不用架设基站，当地如果已建成 CORS 网，通过向 CORS
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管理中心申请账号。在 CORS 网覆盖范围内，用户只需单移动站即可作业。

§3.4.1 移动站的架设

（移动站架设图）

§3.4.2 移动站设置

操作：

（1）主机开机，手簿开机，打开工程之星软件，点击配置→仪器设置→移动站设置， 数

据链设置为手机网络（手簿需保证能上网）。
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（3）点击“确定”，返回模板参数管理页面，选择新增加的网络模板，点击“连接”返

回主界面等待达到固定解。

第一次登录成功后，以后作业如果不改变配置可直接打开移动站，主机即可得到固定解。

̔ ԍѿ֓ CORS ҹҒ ̆҉ Ҍѿ ̆ ץ APN ̆

῀ CORS Ҭ APN҉ Ȃ
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第四章 常见功能使用

§4.1 点测量
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§4.2 点放
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§4.3 成果数据导出

ҙ ̆ ₮̆ Ҋ̔

§4.3.1 常规成果数据导出
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§4.3.2 自定义类型成果数据导出

̂1̃ ₯ľ Ŀ-ľ ᴆ ῀ ₮Ŀ-ľ ᴆ ₮Ŀ-ľ ӈ Ŀ-ľ ĿȂ
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§4.5.1 WIFI 配置

ң ̔ ῀ ̂ ҹ ῀ ̃

῀ ̔ ҊҺ ᵬҹѿҩ WIFI ̂ ᵌ ̃̆ ȁ
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№ ᴰ Ȃ
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§4.6 固件升级

4.6.1

Ҋ̔

̂1̃ ľ ת Ŀ-ľҊ Ҭ Ŀ-ľ ᴆҊ Ŀ-ľ ᴆ ĿҬҊ
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19.ſ
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瑞得的官网截图代替
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4.6.3 ӊ
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§4.7 天线高量取方式

天线高实际上是天线相位中心到地面测量点的垂直距离，无论是静态作业、RTK 作业

都涉及到天线高的量取，下面分别予以介绍。

动态模式天线高的量测方法有杆高、直高和测片高三种量取方式

 杆高：对中杆高度，可以从杆上刻度读取（图 4.7 中所示的垂直高为对中杆拉伸高度）

 直高：天线相位中心到地面点的垂直高度（图 4.7 中所示的实际相位中心高为直高高度）

 测片高：待测点中心到测高片上沿长度；在手簿软件中选择天线高模式为测片高后输入

该数值（图 4.7 中所示的 h 斜高高度则为测片高）

实际测量时推荐使用杆高方式。

静态的天线高量测：只需从测点量测到主机测高片上沿，内业导入数据时在后处理软件

中选择相应的天线类型输入即可

̂ 4.7̃
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附录 A 灵通测量系统技术指标
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GLONASS: G1ȁG2

Galileo̔E1ȁE5aȁ E5bȁ E6C
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ᴰ USBȁFTP Ҋ ȁHTTP Ҋ
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续航 ＞15小时

传输

USB TypeC

蓝牙 BT4.1

WIFI 2.4G和5G

指示灯 支持

传感器

重力传感器 支持

陀螺仪 支持

地磁感应 支持

NFC 支持

OTG 支持

接口

USB TypeC接口

适配器 支持

Nano sim
5

№ 720*1280
ȁ Ἕ

Ἕ 1300҆

ꜚ

MIC

ᵝ ᵝ MTK GPS/BDS/GLONASS
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附录 C 联系方式

ῃ ̔ ת Ὲ

̔ 39

̔(020)28819856 ᴰ ̔(020)28819859

̔510665

ת Ὲ ̔

http://www.southsurvey.com
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这些信息需要瑞得自行更新
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