
T12 实景放样RTK
三鼎全星全频   RTK测量系统
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云协同，即基于云共享技术，让RTK采集软件智享版工程之星与SurveyMap南

方智图云享成图软件进行数据联动处理，实现内外业一体化作业。它颠覆了以

往内外业分离的独立作业模式，通过三鼎完全自主的一体化、标准化、闭环式

的产品生态，使得内外作业云协同。无论个人还是小组作业，都更高效、更便

捷，开创RTK作业全新模式。

北斗SoC芯片加持ROS全新操作系统,

开机就能达到秒级固定；

支持五星十六频，信号强，定位精度高；

全星座全频点接收，支持五星十六频信号解算；

全面支持北斗三号，实现瞬时收星��＋


